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โครงการพฒันาสินค้าเทคโนโลยเีพือ่ทดแทนการนําเข้า

และเพิม่ศักยภาพการแข่งขัน

โดย

สํานักงานปลดักระทรวงวทิยาศาสตร์และเทคโนโลยี

ร่วมกับสถาบันไทย-เยอรมัน

และ

บริษัท โกลบอลสตาร์เทคโนโลย ีจํากดั

สอบถามรายละเอยีดเพิม่เติมได้ที่

ผูด้าํเนินโครงการ

บริษทั โกลบอลสตาร์เทคโนโลย ีจาํกดั

ทีอ่ยู่  เลขท่ี 131 อาคารกลุ่มนวตักรรม 1 หอ้ง 209

ถนน พหลโยธิน ตาํบลคลองหน่ึง 

อาํเภอคลองหลวง ปทุมธานี 12120

โทรศพัท:์  081-906-6393

E-mail Chatree.h@gmail.com

Website http://www.gobal-star-tech.com

ข้อมูลทางเทคนิคและสมรรถนะของเคร่ืองจักร

ต้นแบบ

ระบบนําร่องอตัโนมตัิสําหรับเคร่ืองเช่ือม

 พ้ืนท่ีการปฏิบติังานและโครงสร้างของการเช่ือมแบบ

อตัโนมติั จะใชเ้น้ือท่ีทั้งส้ินโดยประมาณกวา้ง 7 เมตร

และยาว 20 เมตรซ่ึงประกอบไปดว้ยดงัน้ี

 สถานีเช่ือม จะใชพ้ื้นท่ีประมาณ 7 x 7 เมตร

 สถานีท่ีใชใ้นการเตรียมช้ินงานและนาํช้ินงานท่ีเช่ือม

เสร็จแลว้ซ่ึงมีสองดา้น(ดา้นซา้ยและขวา) ประมาณ

7 x 6.5 เมตรและมีพ้ืนท่ีตั้งชุดควบคุมเคร่ืองจกัร

 ระบบการเช่ือมแบบสองแกนซ่ึงจะติดตั้งไวด้า้นบน

ของฐานเช่ือมช้ินงาน เคล่ือนไดท้ั้งแกน X และ Y
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เพ่ือใหส้ามารถเตรียมช้ินงานใหท้นัต่อการเช่ือม

ของเคร่ืองเช่ือม พนกังานสามารถท่ีจะเตรียม

และปรับแต่งช้ินงานท่ีสถานีท่ี 1 (หรือสถานีท่ี 2) 

เพ่ือรอการป้อนไปยงัสถานีเช่ือม (welding 

station) เม่ือช้ินงานถกูเช่ือมเสร็จสมบูรณ์แลว้ 

ระบบรางจะลาํเลียงช้ินงานกลบัออกไปท่ีสถานี

เดิม และพนกังานกส็ามารถป้อนช้ินงานจาก

สถานีอ่ืนท่ีเตรียมช้ินงานเสร็จแลว้และรอการ

ป้อนอยู ่ไปยงัสถานีเช่ือมไดอ้ยา่งต่อเน่ือง 

เพ่ือใหใ้ชส้ถานีเช่ือมอยา่งมีประสิทธิภาพ

           

โ ครงการน้ีมีวตัถุประสงคเ์พ่ือออกแบบและ

สร้างระบบนาํร่องอตัโนมติัโดยใชก้ลอ้งในงานเช่ือม

โลหะชนิดแผน่ขนาดใหญ่ โลหะแผน่เหล่าน้ีจะถูก

นาํมาข้ึนรูปเพ่ือทาํเป็นแผน่ปิดหวัหรือทา้ยของถงั

ขนาดใหญ่ (Disked Head) ของบริษทั Sutee Disked 

Heads & Metalwork จาํกดั โดยท่ีระบบเคร่ืองเช่ือมท่ี

ทาํข้ึนน้ีตอ้งมีราคาเหมาะสมกบัอุตสาหกรรมดงักล่าว

ในการท่ีจะนาํไปใชง้านจริง และผลิตจาํหน่ายไดใ้น

อนาคต ระบบดงักล่าวน้ีจะประกอบดว้ยแท่นเตรียม

ช้ินงานใหม่ในขณะท่ีเคร่ืองทาํการเช่ือมช้ินงานอ่ืนอยู ่

พิกดัของการเช่ือมถกูกาํหนดและยืนยนัโดยใชก้ลอ้งอิ

เลก็โทรนิกส์ การเช่ือมจะทาํไดโ้ดยอตัโนมติั (ไม่ตอ้ง

ใชค้นควบคุม) หรือก่ึงอตัโนมติั (โดยใชค้นช่วย

ควบคุมบา้ง) บริเวณแท่นเช่ือมจะท่ีมีร่ัวกั้นและระบบ

เพ่ือความปลอดภยัต่าง ๆ ของคนทาํงาน

หลกัการและเหตุผล วัตถุประสงค์โครงการ

ผลลพัธ์และเป้าหมาย

แบบร่างแนวคดิ

 เพ่ือยกระดบัขีดความสามารถผูป้ระกอบการและบุคลากรใน

การออกแบบและสร้างเคร่ืองจกัรกลและอุปกรณ์

 เพ่ือส่งเสริมและสนบัสนุนใหเ้กิดธุรกิจจากการพฒันา

เทคโนโลยีข้ึนเองภายในประเทศ

 เพ่ือลดการพ่ึงพาเทคโนโลยต่ีางประเทศและการนาํเขา้

เคร่ืองจกัรกลและอุปกรณ์

 เพ่ือออกแบบและสร้างระบบนาํร่องอตัโนมติัโดยใชก้ลอ้งใน

งานเช่ือมโลหะชนิดแผน่ขนาดใหญ่
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