
Automated Direct Rice Seeding Robot

▪ เป็นระบบหยอดขา้วท่ีสามารถควบคมุเมล็ดขา้วตอ่ 1 จดุหยอด และระยะหยอดระหว่าง

ตน้ได ้ท าใหง้า่ยตอ่การดแูลรกัษา

▪ ใชอ้ัลกอริทึม Kalman Filter เพ่ือใหห้ ุ่นยนตส์ามารถว่ิงในนาไดอ้ัตโนมตัท่ีิความผิดพลาด

เพียง 0.2 เมตร

▪ ท างานไดท้ั้งนาโคลนและนาแหง้ โดยมีคณุภาพใกลเ้คียงนาด า

▪ ท างานอัตโนมตัิโดยระบบควบคมุดว้ยขอ้มลูจาก sensor fusion จาก GPS, encoder, 

compass หรือบงัคบัดว้ยรีโมทคอนโทรล

▪ ลดตน้ทนุการใชเ้มล็ดพันธุเ์หลือเพียง โดยใชเ้พียง 1-3 กิดลกรมัตอ่ไร่

▪ ใชแ้รงงานนอ้ย เมื่อเทียบกบัการท านาด า

▪ ใชเ้วลาท างาน 20-30 นาทีตอ่ไร ่เทียบไดก้บันาหว่าน

▪ ระบบหยอดสามารถติดตัง้กบัรถแทรกเตอรไ์ดเ้ลย
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