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ภาคผนวก ฉ.  ขอมูลผลงานโครงการเพื่อการเผยแพรและประชาสัมพันธ 
 

เครื่องขึ้นรูปอาหารจากของเหลว เพื่อสรางสรรคอาหารและเครื่องดื่ม อัตโนมัติ เร่ิมมาจากการพัฒนา
เครื่องพิมพสามมิติในชวง 4 - 5 ปที่ผานมา มีการพัฒนาเครื่องพิมพทั้งเครื่องที่มีความเร็วสูง มีขนาดที่ใหญ แต
ยังไมมีการพัฒนาดานการนําไปใชในอุตสาหกรรมอาหาร และเครืองดื่ม ประกอบกับ แนวโนมการใชงาน
เครื่องพิมพสามมิติมีความตองการใชงานเพ่ิมขึ้น ซึ่งดูไดจากมีผูนําสินคาจากตางประเทศที่เก่ียวกับเคร่ืองพิมพ
สามมิติมาจําหนายในประเทศเปนจํานวนมาก และ มีงานแสดงสินคาที่เก่ียวของกับ เทคโนโลยีการพิมพเพ่ิมข้ึน
เปนจํานวนมาก แตยังยังคงติดปญหาเรื่องของราคาที่สูงมากของเครื่องขึ้นรูปอาหาร รวมถึงองคความรู
ทางดานนี้ ซึ่งเปนที่ตองการของตลาดในประเทศเปนจํานวนมาก ซึ่งเคร่ืองข้ึนรูปชิ้นงานสามมิติประสิทธิภาพ
สูง ดวยวัสดุก่ึงเหลว ควบคุมดวยคอมพิวเตอรนี้สามารถตอบสนองความตองการของตลาดในปจจุบันไดเปน
อยางดี 

          การทํางานของเครื่องจักร เบื้องตน มีข้ันตอนการทํางาน ดังนี้ 
              1) เริ่มจากการนําวัตถุดิบเหลวเทใสกระบอกบรรจุ 
              2)  เปดเครื่อง เพ่ือสั่งงานใหปมลมทํางานซึ่งมีหนาที่ดันวัตถุดิบเหลวในกระบอกบรรจุ 
              3)  วัตถุดิบเหลวในกระบอกบรรจุจะใชตัวปรับแรงดันเปนตัวควบคุม 
              4)  นําโปรแกรม G-Code ของรูปรางชิ้นงานที่ไดทํามากอนหนานี้ลิงคเขาสูเคร่ืองดวยคอมพิวเตอร  
หรอืโดย SD Card 
              5)  ทําการเลือกโปรแกรมทํางานที่โปรแกรมของเคร่ืองและเร่ิมการทํางาน 
              6)  หัวฉีดจะเคลื่อนที่โดยอัตโนมัติ พรอมกับพนวัตถุดิบออกมาเพ่ือทําการข้ึนรปูชิ้นงาน  
              7)  เมื่อเสร็จกระบวนการแลวจึงนําชิ้นงานออกจากฐานวางชิ้นงาน 
              8)  นํากระบอกบรรจุวัตถุดิบเหลวออก  
        เครื่องข้ึนรปูอาหารจากของเหลว เพ่ือสรางสรรคอาหารและเคร่ืองด่ืม อัตโนมัติ ใชเทคโนโลย่ี FLM 
(Food layered Manufacture) ตัวโครงสรางเคร่ืองจักรประกอบดวยระบบอัตโนมัติ เคลื่อนที่ตามแกน XYZ 
บนฐานท่ีมั่นคง ทําการข้ึนรูป วัตถุดิบเหลว ที่มีสวนผสมของของเหลวและของแข็ง ข้ึนรูปที่ซับซอนออกมา
ดวยกัน มีทั้งการหลอม (Fusion) และการทบัถม (Deposition) ของวัตถุดิบที่นํามาผลิต ในขณะท่ีวัตถุดิบที่
นํามาขึ้นรูปนั้นตองมีคุณสมบัติการไหลที่สูง และตองสามารถคาดเดาหรือทาํนาย พฤติกรรมการไหล และ
โครงสราง เม่ือทําการขึ้นรปูดวยเทคโนโลยี FLM อีกดวย เทคโนโลยี FLM จึงเหมาะสําหรับการใชงานที่เนนการ
ออกแบบอาหารท่ีสามารถกําหนดรปูแบบไดดวยตัวเอง เปนเอกลักษณโดดเดนไมซ้ําคนอ่ืน และยากตอการ
ลอกเลียนแบบได ระบบการฉีดวัตถุดิบจะตางไปจากเครื่องฉีดวัตถุเหลวแบบอ่ืนๆ ตองมีการควบคุมการไหล 
อุณหภูมิฉีด และจังหวะการฉีดใหเหมาะสมกับแตละวัตดุดิบที่แตกตางกันซึ่งจะถูกออกแบบใหสามารถกําหนด
ไดจากโปรแกรมที่สรางขึ้นมา วัตถุดิบที่นํามาใชมีต้ังแต แปงเหลว ชอคโกแลททุกประเภท ผลไมเหลว แยม ซอส
ตางๆ  
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ไดรบัการสนับสนุนงบประมาณโครงการ  จากสํานักสงเสริมและถายทอดเทคโนโลยี 

สํานักงานปลัดกระทรวงการอุดมศึกษา วิทยาศาสตร วิจัยและนวตักรรม 

(กระทรวงวิทยาศาสตรและเทคโนโลยีเดิม) 

รวมกบั สถาบันไทย – เยอรมัน 

 

พัฒนาโดย : นาย ธวัชชัย อาทกิจ เบอรโทรศัพท 0817337263 

หนวยงาน : บริษัท บางกอก บลู โอเชี่ยน จํากัด 

เครื่องข้ึนรูปอาหารจากของเหลว เพ่ือสรางสรรคอาหารและเครื่องดื่ม อัตโนมัติ 
 Automatic Food Layered Machine for Food and Beverage Creation 

 
คุณสมบัติและสมรรถนะของเคร่ือง 

สามารถขึ้นรปูอาหารจากของเหลวไดหลากหลายชนดิ เชน ซอสตางๆ ชอคโกแลต ครีมแตงหนาเต็ก 
แยม ครีมที่ทําจากผลไมตางๆ สามารถตกแตงจานอาหารไดหลากหลายประเภท เหมาะสําหรับ รานอาหารท่ี
ตองการสรางความแตกตางใหกับอาหารไดเปนอยางดี 
หลักการทํางานของเคร่ือง 

เร่ิมจากการนําวัตถุดิบเหลวใสหลอดบรรจุ แลวนําไปใสกระบอกฉีด นาํโปรแกรมที่ไดจากการ
คํานวณจากคอมพิวเตอร ใสลงเคร่ือง กดปุม สตารท เคร่ืองก็จะสรางสรรคผลงานลงบนจานอาหารตาม
จินตนาการท่ีไดวางไว 
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ขนาดมิติและน้ําหนักของเครื่อง 
ขนาดกวาง 400มม.  ยาว 400มม. สูง 400มม. และมีน้ําหนักเคร่ือง 15 กิโลกรัม 

ราคาเชิงพาณิชย 
ราคาขาย.85,000-120,000 .บาท/เคร่ือง 


